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层门：
              �L�0�1�-�0�5

门套：�L�D�J�0�1�-�0�0�(h�QÆ‘M•n�)� 发纹不锈钢
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层门：
门套：�L�D�J�0�1�-�0�0�(h�QÆ‘M•n�)发纹不锈钢

�L�0�2�-�0�6�(Sï•	‘M•n�)� 镜面不锈钢蚀刻

层门：
门套：�L�D�J�0�1�-�0�0�(h�QÆ‘M•n�)� 发纹不锈钢

�L�0�2�-�0�2�(Sï•	‘M•n�)� 镜面不锈钢蚀刻

层门：
门套：�L�D�J�0�1�-�0�0�(h�QÆ‘M•n�)� 发纹不锈钢

�L�0�2�-�0�8�(Sï•	‘M•n�)� 镜面不锈钢蚀刻
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vô_„�3�8�m�mvô_„�3�8�m�m

bvbK�(Sï•	‘M•n�)

�H�0�1�-�0�0ÿ�bA_b_/Y4bvbKÿ	发纹不锈钢

�H�0�1�-�0�1ÿ�bA_b_/Y4bvbKÿ	镜面不锈钢

�H�0�1�-�0�2ÿ�bA_b_/Y4bvbKÿ	钛金镜面不锈钢

�H�0�5�-�0�0ÿ�W�gñ_bbvbKÿ	发纹不锈钢 �H�0�5�-�0�2ÿ�W�gñ_bbvbKÿ	钛金镜面不锈钢

�H�0�5�-�0�1ÿ�W�gñ_bbvbKÿ	镜面不锈钢

[½�8�0�m�m

Sš�6�m�m

[½�8�0�m�m

Sš�6�m�m

�H�0�6�-�0�0�(g(•(W�gñ_bbvbK�)
黑桃木木质圆柱+镜面不锈钢支架

�H�0�6�-�0�1�(g(•(W�gñ_bbvbK�)
黑桃木木质圆柱+钛金镜面不锈钢支架

vô_„�3�8�m�mvô_„�3�8�m�m

�H�0�6�-�0�0�(g(•(W�gñ_bbvbK�)
黑桃木木质圆柱+镜面不锈钢支架

�H�0�6�-�0�1�(g(•(W�gñ_bbvbK�)
黑桃木木质圆柱+钛金镜面不锈钢支架
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METIS-CR1 功能表
基本功能基本功能

运行功能

全集选

开、关门按钮

开、关门按钮灯

重新初始化运行

自动返基站

防捣乱保护

本层厅外开门

起动时力矩补偿

在信号控制的基础上把呼梯信号集合起来进行有选择的应答

电梯轿厢操纵面板上设有控制开关门的微动按钮，以方便乘客根据需要灵活掌握开关门的时间

按下开、关门按钮的同时将点亮按钮灯以提示成功应答

当电源中断而恢复后，电梯位置信号未能保留或不能确定轿厢位置时，电梯将驶向端站重新
定位后恢复正常运行

在自动状态下，若无召唤指令且超过返基站所设定的时间，电梯将自动返回基站待命

电梯平层时微机检测电梯轿厢的载重量和内召登记数目，通过逻辑判断指令是否正常，若指
令不正常作全部消号处理

在正常关门过程中，厅外与电梯同向的召唤按钮被按下时，电梯将重新开门

为使电梯启动时获得更好的舒适感，系统对轿厢内载荷进行计算，并通过启动时的力矩补偿给
予优化

直接停靠技术 微机控制器根据目标楼层距离自动计算最佳速度曲线，无需爬行运行，直接停靠

错误指令取消 乘客在操纵箱内可以采用连续按动指令按钮两次的方法，来取消已错误登记的指令

在自动状态下满载时，电梯不响应经过楼层的外召信号而以内召行驶满载直驶

04

05

06

07

08

09

10

11

01

02

03

安全功能

当电梯出现故障时，电梯微机控制系统会根据预先设定故障代码，报告故障代码，便于维修人
员检修故障自诊断12

当供电电源断相或相序错误时，系统安全回路断开，电梯停止运行供电电源反馈检测13

当轿厢的载重量超出额定允许的载重量时，超载蜂鸣器会鸣响以提示超载，此时轿厢不关门，
电梯不能起动超载保护14

光幕门保护 系统在电梯门口形成密集的红外交叉光幕，对于进行入其探测区域的人或物体都能作出敏锐
的反应，以保护乘客安全进出门口15

关门力矩保护 当关门时受到反向阻力，超过预设的力矩值时，电梯将重新开门16

门联锁保护 只有当厅门、轿门处于正常关闭状态，控制系统对此进行检测判断正常后，电梯才能正常运行17

非平层区不开门 为安全起见，在非平层，系统设定不能开门18

下行超速保护 电梯下行运行速度超过规定速度后限速器动作，电气安全回路断开，同时安全钳动作，电梯轿厢
制停至导轨上19

上行超速保护 电梯上行运行速度超过规定速度后限速器动作，电气安全回路断开，同时曳引机抱闸动作，可
靠制停电梯20

方向反馈检测 当系统检测到实际运行方向与给定方向不符，将立即紧急停车，并报警21

抱闸反馈检测功能 对抱闸接触器信号进行全程监控，当发现抱闸接触器的实际状态与给定的命令不符时，系统将停
止电梯的运行22

接触器反馈检测 无论电梯处于待机状态还是运行状态，系统将检测输出接触器的状态，一旦发现接触器处于
非正常状态，系统将停止电梯的运行23

端站强制换速 当电梯运行到终端楼层时，运行速度没有减至预设值时，系统将强迫减速，保护电梯的安全
运行24

缓冲器安全保护 当电梯因某种原因冲过终极底端楼层时，对轿厢或对重的缓冲保护，同时切断系统安全回路25

开机自检保护 当电梯断电后开始使用前会对控制器的输入输出点进行扫描，对数据核实后若发现有异常时电
梯会停止启用26

马达防堵转功能 当启动电梯时曳引机因机械卡阻不转，超过预设时间，系统将停止电梯运行27

故障存储 计算机将存储电梯的事故记录，提供给电梯厂家和维修人员对电梯运行状态进行统计分析28

29 封星功能
当制动器失效导致电梯意外移动时，永磁同步电机短接三相绕组，转为发电状态，使电梯以
0.1m/s的速度慢速移动，消除高速溜车风险，保护乘客安全

曳引绳防松脱检测 对曳引绳的运行过程进行实时检测，当检测到单根或多根曳引绳松弛时，电梯立即停止运行30

31 电子称重 精确测量出每个层站的轿厢重量，将信号提供给控制系统以实现防捣乱、满载直驶、超载保
护等功能

32 制动器监测装置 检测左、右两边抱闸的动作是否一致、是否可靠，如果不一致或不可靠，则控制系统自动报
告抱闸检测故障，使主机停止运行，防止曳引机抱闸失效

当轿厢在开锁区域内且开门状态下发生无指令离开层站的移动时（不包含装卸载引起的移动）
UCMP保护装置检测危险并发出信号强制制停电梯轿厢，保护乘客安全轿厢意外移动保护装置33

34 层门和轿门旁路装置
为了维护层门和轿门的触点(含门锁触点)，在控制柜上设置旁路装置。使用该装置进行旁路时，
不能同时旁路层门和轿门的触点。旁路状态下只能够检修运行或者紧急电动运行，并且轿厢上
设置发音装置和轿底设置闪烁灯进行报警提示

门回路检测
当轿厢在开锁区域内，轿门开启且层门门锁释放时，能够监测检查轿门关闭位置的电气安全装
置、检查层门锁紧装置的锁紧位置的电气安全装置和监控信号的正确动作。如果监测到故障，
电梯不能正常运行

35

36

特殊运行

通过操作操纵箱内开关进入有司机操作状态，可由司机对轿厢乘客数量、厅外呼梯响应、开关
门等进行管理

司机操作

进入司机状态后，在起动前按下直驶按钮，电梯在接下来的一次运行过程中，不响应外召，
而直驶到轿内指令登记的 层楼司机直驶

37

38

39 即专用运行功能，此时电梯不再应答厅外召唤信号而只能由人工控制开关门和运行

所有电气安全装置连接形成的回路，其中任何一个电气安全装置的动作均能使电梯停止

独立服务

电气安全回路

40 可按现场的要求通过基本参数中的基站楼层所在来设定基站，当超过设定的时间且无操作指
令时，电梯将返回至所设之楼层基站设定

41 可按现场的要求通过基本参数中的消防楼层所在来设定消防层，当消防信号输入时会将电梯
运行到所设之楼层消防层设定

42 可按轿顶检修箱上、下按钮和公共按钮使电梯向所选择的方向低速运行，开、关门按钮控制
电梯开、关门动作，使检修维护更为安全快捷轿顶检修操纵

43 特定层服务功能 可根据客户的需求设定电梯在某层的停靠与否

安全功能

基本功能基本功能



人机界面

27

44 方向显示
在轿内的操纵面板及每层楼的大厅召唤盒上用点阵LED箭头灯显示电梯运行方向，以方便乘客
了解电梯当前运行状态

即驻停开关，当设置在指定楼层的钥匙开关动作后，电梯将在应答完所有指令后返回锁梯层
站，关门进入节能休机状态停梯开关

节能功能

57

58

应急功能

供在特殊情况下乘客通过按动轿厢内报警按钮，及时通知外界轿厢警铃51

楼层显示定制

到站钟

特殊之楼层显示字样可依需要设定

电梯到站发出到站提示钟声

45

48

46

47

49

50

数字式楼层显示 在轿内的操纵面板及每层楼的大厅召唤盒上用点阵LED灯显示电梯所在的层站，以方便乘客了
解电梯当前运行位置

外呼按钮微亮提醒功能 处于待机状态时，按钮处于微亮状态，便于视力不好的乘客观察外呼按钮的位置，当外呼按钮
被按下时，按钮灯变成全亮状态

操纵箱按钮微亮
蜂鸣提醒功能

处于待机状态时，按钮处于微亮状态，便于视力不好的乘客观察轿厢按钮的位置，当轿厢指令
按钮被按下时，按钮灯变成全亮状态，伴随蜂鸣提醒

开门保持延时功能 电梯开门后，按下延时按钮后，经过延时时间后自动关门

52

53

54

55

在轿内设置的紧急照明装置，停电时启用轿厢内紧急照明

紧急电动 当安全钳、液压缓冲器、上极限开关、下极限开关、上行超速保护装置和限速器开关动作后，
可在控制柜内操作紧急电动功能，让电梯慢速上行或下行，以方便快速救人

实现轿厢、底坑、轿顶、机房、监控中心五方通话。客户提供监控中心至电梯一楼的电缆线
2规格：4x0.75mm  (适用于距离≤1800米)

电梯接收到火警信号后，取消所有召唤信号直驶消防层开门疏散乘客，并保持开门状态等待
消防员操作，待火警信号消除后恢复正常使用

内部通话装置

消防迫降

在没有接到任何操作指令的情况下，电梯在关门后的预定时间内，将进入节能模式，关闭轿
内的照明和风扇节能待机

电梯在接到消防信号且自动返回消防层后, 系统可给出一个干接点信号送给管理中心，表明电
梯已接到消防信号，并已返回消防层待消防员操作消防迫降到位反馈

56

01

02

03

04

05

06

07

08

09

并联运行 两台电梯通过串行通讯进行数据传送，实现厅外呼梯指令的互相协调，提高运行效率

群控系统能对3～8台电梯进行集中控制，使梯群能自动选择最合适的应答，缩短乘客候梯时间，
提高运行效率，节约电能群控运行

由微机在小区范围内实现对电梯进行全面监测的智能化管理系统小区监控系统

在电梯进入开锁区域内，在平层过程中即进行开门动作的功能提前开门功能

在轿厢内，乘客只有通过刷卡才能召唤电梯轿内IC卡用户管理

28

METIS-CR1 功能表
基本功能基本功能

在外呼处，乘客只有通过刷卡才能召唤电梯厅外IC卡用户管理10

乘客通过VIP刷卡系统直接到达目的楼层VIP卡直驶11

便于轿厢中乘客对欲到楼层指令的操作轿厢副操纵箱12

残疾人操纵箱 便于残疾人乘客对欲到楼层指令的操作13

语音播报系统 电梯语音播报系统播报轿厢运行状况、楼层信息、电梯异常状态（故障困人、ARD运行和轿厢位置
校正等）的安抚语音等

16

17

无障碍功能 无障碍功能，配置两侧扶手、后壁照镜、语音播报系统、盲文按钮和残疾人操纵箱

18

多局主机对讲 若多台电梯的五方对讲系统需要统一到监控中心时，需要设置多局对讲主机

19

21

视频线 若需要进行轿厢的视频监控，需配置电梯轿厢的视频监控电缆

20

22

井道安全门

对重安全钳

当相邻两层门地坎间的距离大于11m时，中间应具有井道安全门

当电梯井道下方有过人通道或空间时，需设置对重安全钳

14

安全窗

进口光幕保护

为了便于救援，可设置轿厢安全窗

进口光幕在电梯门口形成密集的红外交叉光幕，对于进入其探测区域的人或物体都能作出敏锐的反应，
以保护乘客安全进出门口

15

当电梯正常运行中突然断电时，该装置会迅速动作，驱动电梯低速运行至就近楼层，开门疏散乘客

可以按照客户需求增设电梯空调

自动救援操作装置

电梯空调

电梯释放的位能和动能经过能量回馈装置转化为与电网同频率同相位的电能，回馈到电网，从
而达到节能的目的

电梯运行的往复升降和反复制动，分别导致电梯位能及动能的释放，当使用能量回馈装置时，
能量回馈装置

当电梯停靠开门期间，检测到轿厢与层门地坎平层差距大于规定的值，电梯自动运行使轿厢地坎与
层门地坎再次平层的功能

轿厢内操纵箱和外呼采用盲文按钮，方便盲人和视力不好的乘客使用

开门再平层运行

盲文按钮



METIS-CR1 技术参数规格
序号

01

02

18

04

06

08

630(8P)

全集选控制

VVVF驱动

VVVF变频门机

永磁同步无齿轮主机

CANBUS 串行通讯 

2台(增选功能)

3-8台(增选功能)

800(10P)

CTRL80

1050(14P)

1.0

8

1.75

15

2.0

18

2.5

29

2.5

40

2.5

57

1.0

9

1.75

15

1.0

12

1.75

21

2.0

23

1.0

15

1.75

26

2.0

30

1.0

18

1.75

30

2.0

35

速度（m/s）

电源容量（kVA）

载重（kg）

规格 1350(18P) 1600(21P)

驱动方式

主机形式

通讯方式

并联电梯数量

群控电梯数量

630 800 1050 1350 1600

宽轿厢井道平面布置图 深轿厢井道平面布置图

宽轿厢井道纵剖面图 深轿厢井道纵剖面图

03 控制方式

05 门机控制

07 主控系统

注：1.“深轿厢”适用于有预定用途的电梯，如疏散的场合为了运送担架等。
         2.轿厢净高“2500”mm，指选用C19系列或C22系列吊顶（高80mm）时；选不同吊顶可能导致轿厢净高或顶层高度有所变化。
         3.电梯载重量可定制550kg、680kg、1150kg和1250kg。

4.轿厢宽度和深度均不适宜大于2000。         

12

15

17

19

13

14

16

提升高度(m)

机房内

1400*1100*2 050 1400*1350*2 050
1600*1500*2 0 / 50
2000*1300*2500

1300*2100(旁开)

2500*2000

(适用于担架电梯)

(适用于担架电梯)

(适用于担架电梯)

800*2100

1950*1500*2 050 1950*1750*2 050

800*2100
900*2100 / 

1100*2100 1100*2100

不适用 1200*1600*2 050 1300*1750*2 050 1700*1750*2 050 1700*2000*2 050

不适用 800*2100 900*2100 1100*2100 1100*2100

不适用 不适用 1100*2100*2 050 1200*2400*2500 1400*2400*2500

不适用 不适用 900*2100 900*2100 900*2100

2000*1750 2000*2000
2200*2100 / 

2600*2200 2600*2500

不适用 2000*2000 2200*2100 2600*2200 2600*2500

不适用 不适用 2050*2500 2150*2750 2400*2800

≤45 ≤75 ≤45 ≤75 ≤110 ≤45 ≤45 ≤45≤75 ≤75 ≤75≤110 ≤110 ≤110≤120 ≤120 ≤120

顶层高度(mm)

底坑深度(mm)

4250 4450 4250 4450 4550 4250 4350 43504450 4550 45504550 4650 46504800 4900 4900

1500 1600 1500 1600 1700 1500 1600 2000 2150 1800 1950 2000 2150 21501800 1950 2000

主机位置

380V,50Hz三相五线制，零地线分开，接地电阻≤4Ω 电源容量见《电梯井道土建图》电梯参数表的要求，

23*6mm +2*6mm2 3*6mm
2+2*6mm

2

3*10mm +2*6mm2 23*10mm
2+2*6mm

2
电梯主电源及最小配线要求

3*16mm
2+2*10mm

2 3*25mm
2+2*16mm

2

3*10mm +2*6mm2 2
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轿厢规格  
（净宽*净深*净高）

mm

宽轿厢

深轿厢2

井道尺寸 
（净宽*净深）

mm

开门尺寸  
（净宽*净高）

mm11

10

深轿厢1
井道尺寸 
（净宽*净深）

mm

井道尺寸 
（净宽*净深）

mm

开门尺寸  
（净宽*净高）

mm

开门尺寸  
（净宽*净高）

mm

轿厢规格  
（净宽*净深*净高）

mm

轿厢规格  
（净宽*净深*净高）

mm

29 30

井
道

净
深

 S
D

轿
厢

净
深

 C
B

轿厢净宽 CA

开门净宽 JJ

井道净宽 SW 轿厢净宽 CA

开门净宽 JJ

井道净宽 SW

井
道

净
深

 S
D

轿
厢

净
深

 C
B

底
坑

深
度

 P
D

提
升

高
度

 T
R

顶
层

高
度

 O
H

机
房

高
度

 M
H

装修后地面

装修后地面

装修后地面

开
门

净
高

H
M

开
门

净
高

H
M

开
门

净
高

H
M

机
房

高
度

 M
H

顶
层

高
度

 O
H

开
门

净
高

H
M

开
门

净
高

H
M

开
门

净
高

H
M

装修后地面

装修后地面

提
升

高
度

 T
R

装修后地面

底
坑

深
度

 P
D

全集选控制

VVVF变频门机

CTRL80


